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RESUMEN CONTEXTO RESULTADOS

El proyecto presenta el diseno e Esta investigacion se desarrolla en el
implementacién de una proétesis de CAETI (UAI), vinculando las catedras El sistema demostré una eficacia
mano robética funcional fabricada en  de Sistemas de Tiempo Real e de deteccion del 90% en .
3D. Utiliza una arquitectura Ingenieria de Software. Se enfoca en la [t
distribuida con un procesador de alto linea de "Sistemas Inteligentes Aoe) CoeiollizelelC)CHEIT et s

IS T p = C L g . y desglosada de la siguiente
rendimiento para vision artificial y un  Robética”, buscando reducir |a brecha [

ESP32 NodeMCU para el control de de accesibilidad para personas con

actuadores, logrando una latencia amputaciones mediante tecnologias Latencia
minima de 4.2 ms para replicar de bajo costo. Promedio |Componente
Responsable

geS‘tOS en tiempo rea' Etapa del Proceso (ms)

Captura y
preprocesamiento 1.8 X86-64/ARM64

Inferencia de red
neuronal XR6-64/ARM64

Comunicacion Serial

(UART) Bus de datos
Respuesta mecanica

(PWM) 1 ESP32 NodeMCU
Tiempo Total

(End-to-End) 42 Sistema Integral

, . FORMACION DE
LINEAS DE INVESTIGACION Y DESARROLLO RECURSOS HUMANOS

 Reconocimiento de Gestos: Implementacién de una red neuronal
convolucional para detectar 21 landmarks (puntos clave) de la anatomia de  [ESUEeI=elclelpReicyellgglgleRteCRle
la mano ano de Ingenieria en Sistemas en

Araui de P . . Distribucion d idad el marco de investigaciones
e Arquitectura de Procesamiento: Distribucion de carga entre una unida institucionales, fortaleciendo

central (Inferencia de IA) y un puente de actuacién (ESP32) para asegurar competencias profesionales

fluidez de movimiento. avanzadas antes de la tesis final.
» Telemetria e Interfaz: Desarrollo de monitoreo en tiempo real del estado de

los motores y bateria mediante las capacidades de red del NodeMCU.
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